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BTS AVA
ANALYSE DES SYSTEMES ET CONTROLE DES PERFORMANCES

Frein auxiliaire de poids-lourd Optibrake

Composition du sujet :

Dossier Technique Pages Al/11 a Al1l/11
Dossier Travall Pages B1/8 a BS8/8
Dossier Réponses Pages Cl1/4 a C4/4

Il est recommandé de lire la totalité du dossier thnique.
Les questions posées sont souvent indépendantesjsrileest préférable de suivre la progression propsge
pour bien répondre a la problématique posée.

Le Dossier Réponses est a compléter et a joindrdaafeuille de copie.

Baréme : sur 200 points

N° 1.1 Total
Points 4 4

N° 2.1 2.2 2.3 2.4 2.5 2.6 2.7 2.8 Totd
Points 4 8 8 4 9 8 6 3 50

N° 3.1 3.2 3.3 3.4 35 3.6 3.7 3.8 3.p 3.10 Total
Points 4 4 4 4 2 2 4 3 2 2 31

N° 3.11 | 3.12| 3.13] 314 315 316 3.17 Total
Points 2 2 6 2 4 4 4 24

N° 4.1 4.2 4.3 4.4 4.5 4.6 4.7 Tota
Points 4 6 6 6 4 3 3 32

N° 51 5.2 53 54 55 5.6 5.7 Tota
Points 4 4 4 6 6 7 3 34

N° 6.1 6.2 6.3 6.4 Total
Points 3 3 3 16 25
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BTS AVA Analyse des systéemes et contrble des pexdoces session 2009 code : AVE4QCP

SYSTEME DE FREIN MOTEUR OPTIBRAKE
DOSSIER TRAVAIL

PROBLEMATIQUE :

Le nouveau camioRenault Magnum 500.19Test équipé du moteur DXi 13. Cette derniere g@icér
de moteur est équipée du frein moteur Optibrake.

La techline et le réseau d’aprés-vente ont faitomer plusieurs probléemes récurrents a imputer au
systeme Optibrake dont le symptéme principal epelée d’efficacité du freinage moteur (positionlae
commande frein moteur sur 2).

L’analyse du systeme nous permettra de retrougerdases possibles de ces dysfonctionnements.

TRAVAIL DEMANDE :

\ 1. Analyse fonctionnelle

L’objectif de cette partie est de justifier le gyae Optibrake.

1.1 Définir en quelques lignes ce qu'apporte le systéDmibrake par rapport a un frein sur
échappement classique. Répondre sur copie.

2. Performances du systeme

L'objectif de cette partie est de définir les peniances du systéme Optibrake et ainsi de savéarfsgin
moteur Optibrake fonctionne correctement ou non.

Le constructeur annonce, pour le systeme Optibrake, puissance de freinage (au niveau du volant
moteur) de820 kW a 2300 tr/min

On considere que le rendement de la chaine cingoeatiu véhicule est égal a 1.
On rappelle 1 pouce = 25,4 mm.

L’ensemble des réponses de cette partie est a régiigsur copie.
2.1 Determiner le diametre théorique de la rduge.

2.2 On prendra comme rayon de roulement sous chigsge 0,5 m. Calculela vitesse V du véhicule
en km/h, moteur &2300 tr/min, pour les rapport8P et6P.

2.3 En partant de la puissance de freinage, caléalsroment du couple de freinage a la roue Cr en
N.m, pour le rappor2P et6P.

2.4 Calculer, pour le rappo@P et 6P, la composante tangentielede I'action du sol sur la roue en
phase de freinagdaussi appelé effort retardateur, voir figure csstrus).

Direction
d’avancement
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BTS AVA Analyse des systéemes et contrble des pexdoces session 2009 code : AVE43CP

La figure ci-dessous représente un camion Renaadfridm 500.19T dans une descente.

Les actions du sol sur le véhicule sont donnéefadigure ci-dessus.

Le vecteur accélération du véhicule €sE ax

La masse du veéhicule est notée

Les positions relatives des points sont définiedgmdistanceb, c, d, e, f eth.
La pente est définie par 'angie

2.5

2.6

2.7

2.8

Appliquer le théoreme de la résultante dynamique en projectiorsur X au véhicule en
mouvement par rapport au sol. En déduire la weidiitérale qui donné@ en fonction desin(a),
m, g, etR.

Le systeme de frein est efficace tant que O (décélération ou vitesse stabilisée), a partir de
I'équation ded = 0, déterminer la relation littérale qui donsia(a) en fonction den, g, etR.

Calculera 'angle maxi de pente, puis [@ente maxi en % (tan@)) pour les rapport2P et 6P.
La vitesse moteur est 2800 tr/min, on prendraR= 83000 N en 2Ret R= 21780 N en 6P Le
véhicule est chargé jusqu’a sa Masse Totale Raukantorisée donm=44000 kg g=9.81 m/s2

Un véhicule, dont la Masse Totale Roulante est30@00 kg roulant a la vitesse dé3km/h
(environ 2300 tr/min) en rapport6P, aborde une pente &6 environ. Le frein Optibrake est
activé (position 2). Sans action du chauffeurlaacélérateur ou le frein de service, le véhicule
prend de la vitesse dans la descente. Est-ce h@ridastifier vos réponses.
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\ 3. Etude thermodynamique d’un moteur doté de I'Optibrake |

L’objectif de cette partie est d’analyser, a l'aider diagramme de Clapeyron (ou diagramme pV), les
cycles théoriques subis par les gaz dans les ciasuixent.

Cas 1 : L'accélérateur est enfoncé. La commande de fraiteur est sur O.

Cas 2 : L’'accélérateur est relaché (injection coupée).ciummande de frein moteur est sur O.

Cas 3 : L'accélérateur est relaché. La commande de frateur est sur 1 (seul le frein d’échappement

est actif).

Cas 4 : L'accélérateur est relaché. La commande de freitear est sur 2 (le frein d’échappement et le

frein Optibrake sont actifs).

Les réponses seront a donner sur le document réiiig

3.1

3.2

3.3

3.4

3.5

»

Dans lecas 1 le cycle mixte (ou cycle de Sabathé) s’approahe g‘
mieux du cycle subi par le mélange. Il est repri&sasi-contre.
Compléter, sur le document réponse, ce cycle esigand :

- par des fléches, le sens du parcours du cycle.

- faire apparaitre les 4 temps du cycle.

- si le travail de ce cycle noté\We 1 est positif, négatif ou nul.*

- si le travail est moteur, récepteur ou autre.*

* Rayer les mauvaises réponses.

V<

Dans lecas 2 représenter le cycle sur le diagramme de Clapeyierge, en précisant :
- par des fleches, le sens du parcours du cycle.

- si le travail de ce cycle notéWe > est positif, négatif ou nul.*

- si le travail est moteur, récepteur ou autre.*

* Rayer les mauvaises réponses.

Dans lecas 3 il vous est demandé de :

- préciser si le travail de ce cycle notgMV s est positif, négatif ou nul.*

- préciser si le travail est moteur, récepteur wea*

- comparer le travail du cycle 3 M zau travail du cycle 2 Wee 2*

* Rayer les mauvaises réponses.

Dans lecas 4 on vous propose le modéle présent sur le docurdpahse C1/4.
- préciser si le travail de ce cycle notgMV 4 est positif, négatif ou nul.*

- préciser si le travail est moteur, récepteur wiwea*

- comparer le travail du cycle 4 We sau travail du cycle 3 Weie 3*
* Rayer les mauvaises réponses.

Dans lecas 4 indiquer la position des soupapes d’échappenoeneftes ou fermées) :
- durant la phase 1-2.
- durant la phase 3-4-5.
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L'objectif de cette partie est dévaluer la puissande freinage apportée par I'ensemble frein
d’échappement plus Optibrak€ds 9.

Les réponses de cette partie sont a rédiger sur dep

Hypothéses :

Le travail du cycle 4 pour un cylindi¥ ¢,cie 4 Sera consideré comme la somme du travail du cycle
0-1-7-8-0Oet du travail du cycl@-3-4-5-6-2

On considere les transformatio®s et5-6 comme des transformatioadiabatiques (y= 1,4

Données constructeur :

La pression a I'admissigm, = 10 Pa

La pression en début de compressior 2,3 . 16 Pa
Le volume en fin de compressidh = 187,1 cni

La pression en début de détepie= 70 . 16 Pa

La pression en fin d’échappement= 4,5 . 16 Pa

Calculs préliminaires :

3.6 Déterminer la cylindrée unitaire.
3.7 Deéterminer le volume au point mort hAlg et au point mort bag;.

3.8 Déterminer la pressiops et ps.

Détermination du travail dans un cylindre pendard tycle 4 W e 4.

3.9 Determiner le travail pendant la phase d’admissliams le cylindréV.;.

3.10 Déterminer le travail pendant la phase d’échappéntems le cylindréV;.s.

3.11 Déterminer les travauw/1.7 etWsg..

3.12 En déduire le travail du cycle1-7-8-0dans le cylindréVo.1-7-g.0

3.13 Déterminer le travail du cyc2-3-4-5-6-2dans le cylindr&V,.3.4.5.6.2 (justifier vos calculs)

3.14 En déduire le travail du cycle 4 dans le cylind/gcie 2

Détermination de la puissance de freinage du moteur

On prendra pour les questions suivam&gee & 1913 J

3.15 Sachant que le régime moteur es?2300 tr/min, déterminer la puissance thermodynamique de
freinage développée par le moteur.

Etude d’'une possibilité de panne et d’'une mesurevere du diagnostic :

3.16 Si, a cause de l'usure des bossages Optibrake cima d’échappement, la levée Optibrake des
soupapes ne s’effectue plus, quelle est alorsléurde la puissance de freinagg3®0 tr/min ?

3.17 Compléter le document réponse C3/4 lignerkre & cames» en y indiquant les symptomes que
I'on observerait dans cette situation et les mesore vérifications qui doivent étre réalisées afin
d’effectuer le diagnostic.
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\ 4. Fonctionnement de I'électrovanne de commande. |

L'objectif de cette partie est d’analyser le foncimement de I'électrovanne. (Voir document B5/11 et
B6/11))

4.1 Sur le document réponse C2/4, identifier les divaifices et inscrire leur nom sur le schéma
hydraulique représentant I'électrovanne (voir pa§@d.1 et A6/11).

Code des couleurs pour les coloriages des figuwrd'gléctrovanne :
- rouge : pression d’alimentation.
- vert : pression de retour.
- bleu : pression régulée a 1 bar.

4.2 Sur chacune des deux figures du document réponsk reégrésentant I'électrovanneMoteur
tournant, Optibrake désactivé, régulation a 1bap et «Moteur tournant, Optibrake activé »,
colorier les différentes pressions avec le codéetwprécédent. (voir A5/11 et A6/11)

A
r y On rappelle la relation dgernoulli en terme de pression
pour un écoulement entfieet 2 avec une perte de charge
AP;1;due a une restriction :
- Yop.(V2V12) + (p-p1) + p.g. (o) +AP15= 0
Tiroir e2 — 1 H
4
On rappelle aussi que fserte de chargeentrel et 2 est
du type :AP1= % . k .p . V2 avec V la vitesse dans la
1 restriction.
2
Se2

A

4.3 En utilisant la relation de Bernoulli a traversrifwe (€12 (voir points1 et 2 sur le document
réponse C2/4), montrer que la relation engretgy estp;-p. =% . k .p. V&

4.4 Etudier I'équilibre du tiroir €2 et en déduire I'équation d’équilibre sur I'axeReépondre sur copie.

4.5 A partir des deux équations précédentes, montrer lguiroir reste toujours en position haute
lorsque I'orifice €10 est fermé. Répondre sur copie.

Implication de I'électrovanne dans les dysfonctioemments :

En vous aidant de I'’étude ci-dessus :

4.6 Dans le cas ou lesolénoide (e7) est hors-serviceompléter le document réponse C3/4, en
indiquant les symptomes et la valeur de la pregsia on la mesure.

4.7 Dans le cas oudrifice (e10) est bouchgcompléter le document réponse C3/4, en indiglemt
symptomes et la valeur de la presgiersi on la mesure.
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\ 5. Effort d’'ouverture des soupapes |

L'objectif de cette partie est de déterminer laetalde pression de tarage du limiteur.

La figure ci-dessous représente les soupapes gipehgent, I'Optibrake est activé et le clapet agitdur
(bille 14) est fermé.

5 ; Chambre du veérin
\r"’r g . /

Ressort du limiteur

13
y 12
10
8
9
extérieur
9
intérieur |
Guide de.———— | i
soupape :
[
[
[
i
|
|
i
i

||i|i|ipcyl

Ressor(9) extérieur : Raideuke= 39,3 N/mm Longueur a vidéye= 73,8 mn
Ressor{(9) intérieur : Raideuki= 18,1 N/mm Longueur a vidéy= 70,5 mmr
Longueur des ressorts en position soupapes feriEb6 mm

Diametre de la téte de chaque soudage40 mm

Pression maxi dans le cylindre en fin de compresSiptibrake pcy= 75 bar.
Diametre du pistoil3) D,= 30 mm
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Les réponses de cette partie sont a rédiger sur dep

Détermination de la pression dans le vérin :

5.1

5.2
5.3

5.4

Calculer I'effortFy7 généré par la pression dans le cylindre sur faseird’'une soupape en fin de
compression Optibrake, lorsque les soupapes sonéés.

Calculer 'effortFyg des 2 ressorts gigogng sur une soupape, lorsque les soupapes sont fermées

Isoler I'ensemble : « Cal@.0), étrier(8), soupape¢?) ». Déterminer par une étude statique simple
I'effort F1210que doit exercer au minimum I'embout de véff) sur 'ensemble pour commencer
a ouvrir les soupapes.

Isoler I'ensemble : « Emboytl2), piston (13)». Déterminer par une étude statique simple la
pressiorp, dans la chambre du vérin qui s’exerce sur la sarfu pistor{13).

La figure ci-dessous représente le pisttd) (lans le culbuteuby.

Fonctionnement du limiteur de pression :

On a démonté un culbute(®) et un pistor(13) sur un cylindredont I'Optibrake ne fonctionne pas Le
piston a été désassemblé et I'on a effectué degrasesur le ressort9) du limiteur de pression :

Longueur a vide : lg= 15 mm Longueur sous une chargele 50 N:  I.=11 mm
Longueur du ressorl9) en position dans le pist¢f3) [,= 10mm
Diamétre du trou du limiteud;)= 2 mm

5.5
5.6
5.7

Calculer la raideuk en N/mm du ressort19) du limiteur de pression.
Calculer la pressiop, d’ouverture du limiteur.

Comparer la pressign, a la pressiom, d’ouverture du limiteur. En déduire l'origine duwopleme
en complétant la ligne eulbuteur et vérin » du tableau récapitulatif du document réponsd C3/
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\ 6. Réglage du jeu aux soupapes d’échappement spécifega I'Optibrake. |

L’objectif de cette partie est de compléter paktiglent une méthode simple et efficace de réglageudu
aux soupapes.

L’origine de la panne est identifiée. La remisecenformité nécessite le remplacement d’'un culbuteu
Optibrake et d’'un vérin. Ce remplacement implitpe2glage du jeu aux soupapes.

Ce jeu est d&,6 mm, il est plus important que sur un moteur sansldgke (seulemertt,8 mm). Ce jeu
permet, lorsque I'Optibrake est inactif, de laisgasser les bossages OptibraBeet @) de la camel|
sans action sur les soupapes.

Il peut étre mesureé a I'aide d’'un ensemble de jautEpaisseur comme ci-contre.

3 10

Et il est réglé par la cald@), elle est disponible en toutes épaisseurs
—— allantde 0,05 mm en 0,05 mm.

Le systéme étant récent, la plupart des technidemeaintenance n’ont pas recu de formation Otéyra
et ne savent pas régler le jeu aux soupapes p@ysteme qui intégre un veérin hydraulique.
1% cas :

Certaines fois, les techniciens reglent le jeuasgpondant a celui d’'un moteur sans Optibrake.

6.1 Dans ce cas, quels peuvent étre les symptomesstitnsy Optibrake et/ou du moteur ? Répondre
sur copie.

2" cas :

Il semblerait parfois que le vérin soit encore pldihuile a cause du pistod5) et du ressortl(7) qui
referment le passage de I'huile.

Cela fausse le réglage du jeu, celui-ci devant réaésé avec le pistorig) en butée mécanique dans le
culbuteur.

6.2 Dans ce cas de mauvais réglage, comment est laupelsoupapes ? Trop grand ou trop petit ?
Expliquer pourquoi. Répondre sur copie.

6.3 Quels peuvent étre les symptdbmes du systeme Olptiletzou du moteur ? Répondre sur copie.

Réalisation du réglage :

Le document réponse C4/4 est une séquence de teaeétie réparation sur le contrble et le réglage du
jeu aux soupapes d’échappement Optibrake.

L’arbre a cames est déja dans une position qui gdmréglage du jeu pour le culbuteur donné.

Afin d’assurer que le pistori8) soit en butée mécanique, on propose I'outil annsaidessous. Cet outil
passant par le trou du chapeau pe2® permet de comprimer le ressoft7) et ainsi d'ouvrir la
communication entre la chambre du vérin et la radgeulbuteur. (voir pages A8/11 et A9/11)

..._.O

6.4 Compléter le document réponse C4/4 afin de rédigprocédure de réglage
Utiliser le vocabulaire technique et former desagles de construction simple utilisant des verbes
d’action a l'infinitif.
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SYSTEME DE FREIN MOTEUR OPTIBRAKE
DOSSIER TRAVAIL

PROBLEMATIQUE :

Le nouveau camioRenault Magnum 500.19Test équipé du moteur DXi 13. Cette derniere g@icér
de moteur est équipée du frein moteur Optibrake.

La techline et le réseau d’aprés-vente ont faitomer plusieurs probléemes récurrents a imputer au
systeme Optibrake dont le symptéme principal epelée d’efficacité du freinage moteur (positionlae
commande frein moteur sur 2).

L’analyse du systeme nous permettra de retrougerdases possibles de ces dysfonctionnements.

TRAVAIL DEMANDE :

\ 1. Analyse fonctionnelle

L’objectif de cette partie est de justifier le gyae Optibrake.

1.1 Définir en quelques lignes ce qu'apporte le systéDmibrake par rapport a un frein sur
échappement classique. Répondre sur copie.

2. Performances du systeme

L'objectif de cette partie est de définir les peniances du systéme Optibrake et ainsi de savéarfsgin
moteur Optibrake fonctionne correctement ou non.

Le constructeur annonce, pour le systeme Optibrake, puissance de freinage (au niveau du volant
moteur) de820 kW a 2300 tr/min

On considere que le rendement de la chaine cingoeatiu véhicule est égal a 1.
On rappelle 1 pouce = 25,4 mm.

L’ensemble des réponses de cette partie est a régiigsur copie.
2.1 Determiner le diametre théorique de la rduge.

2.2 On prendra comme rayon de roulement sous chigsge 0,5 m. Calculela vitesse V du véhicule
en km/h, moteur &2300 tr/min, pour les rapport8P et6P.

2.3 En partant de la puissance de freinage, caléalsroment du couple de freinage a la roue Cr en
N.m, pour le rappor2P et6P.

2.4 Calculer, pour le rappo@P et 6P, la composante tangentielede I'action du sol sur la roue en
phase de freinagdaussi appelé effort retardateur, voir figure csstrus).

Direction
d’avancement
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La figure ci-dessous représente un camion Renaadfridm 500.19T dans une descente.

Les actions du sol sur le véhicule sont donnéefadigure ci-dessus.

Le vecteur accélération du véhicule €sE ax

La masse du veéhicule est notée

Les positions relatives des points sont définiedgmdistanceb, c, d, e, f eth.
La pente est définie par 'angie

2.5

2.6

2.7

2.8

Appliquer le théoreme de la résultante dynamique en projectiorsur X au véhicule en
mouvement par rapport au sol. En déduire la weidiitérale qui donné@ en fonction desin(a),
m, g, etR.

Le systeme de frein est efficace tant que O (décélération ou vitesse stabilisée), a partir de
I'équation ded = 0, déterminer la relation littérale qui donsia(a) en fonction den, g, etR.

Calculera 'angle maxi de pente, puis [@ente maxi en % (tan@)) pour les rapport2P et 6P.
La vitesse moteur est 2800 tr/min, on prendraR= 83000 N en 2Ret R= 21780 N en 6P Le
véhicule est chargé jusqu’a sa Masse Totale Raukantorisée donm=44000 kg g=9.81 m/s2

Un véhicule, dont la Masse Totale Roulante est30@00 kg roulant a la vitesse dé3km/h
(environ 2300 tr/min) en rapport6P, aborde une pente &6 environ. Le frein Optibrake est
activé (position 2). Sans action du chauffeurlaacélérateur ou le frein de service, le véhicule
prend de la vitesse dans la descente. Est-ce h@ridastifier vos réponses.
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\ 3. Etude thermodynamique d’un moteur doté de I'Optibrake |

L’objectif de cette partie est d’analyser, a l'aider diagramme de Clapeyron (ou diagramme pV), les
cycles théoriques subis par les gaz dans les ciasuixent.

Cas 1 : L'accélérateur est enfoncé. La commande de fraiteur est sur O.

Cas 2 : L’'accélérateur est relaché (injection coupée).ciummande de frein moteur est sur O.

Cas 3 : L'accélérateur est relaché. La commande de frateur est sur 1 (seul le frein d’échappement

est actif).

Cas 4 : L'accélérateur est relaché. La commande de freitear est sur 2 (le frein d’échappement et le

frein Optibrake sont actifs).

Les réponses seront a donner sur le document réiiig

3.1

3.2

3.3

3.4

3.5

»

Dans lecas 1 le cycle mixte (ou cycle de Sabathé) s’approahe g‘
mieux du cycle subi par le mélange. Il est repri&sasi-contre.
Compléter, sur le document réponse, ce cycle esigand :

- par des fléches, le sens du parcours du cycle.

- faire apparaitre les 4 temps du cycle.

- si le travail de ce cycle noté\We 1 est positif, négatif ou nul.*

- si le travail est moteur, récepteur ou autre.*

* Rayer les mauvaises réponses.

V<

Dans lecas 2 représenter le cycle sur le diagramme de Clapeyierge, en précisant :
- par des fleches, le sens du parcours du cycle.

- si le travail de ce cycle notéWe > est positif, négatif ou nul.*

- si le travail est moteur, récepteur ou autre.*

* Rayer les mauvaises réponses.

Dans lecas 3 il vous est demandé de :

- préciser si le travail de ce cycle notgMV s est positif, négatif ou nul.*

- préciser si le travail est moteur, récepteur wea*

- comparer le travail du cycle 3 M zau travail du cycle 2 Wee 2*

* Rayer les mauvaises réponses.

Dans lecas 4 on vous propose le modéle présent sur le docurdpahse C1/4.
- préciser si le travail de ce cycle notgMV 4 est positif, négatif ou nul.*

- préciser si le travail est moteur, récepteur wiwea*

- comparer le travail du cycle 4 We sau travail du cycle 3 Weie 3*
* Rayer les mauvaises réponses.

Dans lecas 4 indiquer la position des soupapes d’échappenoeneftes ou fermées) :
- durant la phase 1-2.
- durant la phase 3-4-5.
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L'objectif de cette partie est dévaluer la puissande freinage apportée par I'ensemble frein
d’échappement plus Optibrak€ds 9.

Les réponses de cette partie sont a rédiger sur dep

Hypothéses :

Le travail du cycle 4 pour un cylindi¥ ¢,cie 4 Sera consideré comme la somme du travail du cycle
0-1-7-8-0Oet du travail du cycl@-3-4-5-6-2

On considere les transformatio®s et5-6 comme des transformatioadiabatiques (y= 1,4

Données constructeur :

La pression a I'admissigm, = 10 Pa

La pression en début de compressior 2,3 . 16 Pa
Le volume en fin de compressidh = 187,1 cni

La pression en début de détepie= 70 . 16 Pa

La pression en fin d’échappement= 4,5 . 16 Pa

Calculs préliminaires :

3.6 Déterminer la cylindrée unitaire.
3.7 Deéterminer le volume au point mort hAlg et au point mort bag;.

3.8 Déterminer la pressiops et ps.

Détermination du travail dans un cylindre pendard tycle 4 W e 4.

3.9 Determiner le travail pendant la phase d’admissliams le cylindréV.;.

3.10 Déterminer le travail pendant la phase d’échappéntems le cylindréV;.s.

3.11 Déterminer les travauw/1.7 etWsg..

3.12 En déduire le travail du cycle1-7-8-0dans le cylindréVo.1-7-g.0

3.13 Déterminer le travail du cyc2-3-4-5-6-2dans le cylindr&V,.3.4.5.6.2 (justifier vos calculs)

3.14 En déduire le travail du cycle 4 dans le cylind/gcie 2

Détermination de la puissance de freinage du moteur

On prendra pour les questions suivam&gee & 1913 J

3.15 Sachant que le régime moteur es?2300 tr/min, déterminer la puissance thermodynamique de
freinage développée par le moteur.

Etude d’'une possibilité de panne et d’'une mesurevere du diagnostic :

3.16 Si, a cause de l'usure des bossages Optibrake cima d’échappement, la levée Optibrake des
soupapes ne s’effectue plus, quelle est alorsléurde la puissance de freinagg3®0 tr/min ?

3.17 Compléter le document réponse C3/4 lignerkre & cames» en y indiquant les symptomes que
I'on observerait dans cette situation et les mesore vérifications qui doivent étre réalisées afin
d’effectuer le diagnostic.
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\ 4. Fonctionnement de I'électrovanne de commande. |

L'objectif de cette partie est d’analyser le foncimement de I'électrovanne. (Voir document B5/11 et
B6/11))

4.1 Sur le document réponse C2/4, identifier les divaifices et inscrire leur nom sur le schéma
hydraulique représentant I'électrovanne (voir pa§@d.1 et A6/11).

Code des couleurs pour les coloriages des figuwrd'gléctrovanne :
- rouge : pression d’alimentation.
- vert : pression de retour.
- bleu : pression régulée a 1 bar.

4.2 Sur chacune des deux figures du document réponsk reégrésentant I'électrovanneMoteur
tournant, Optibrake désactivé, régulation a 1bap et «Moteur tournant, Optibrake activé »,
colorier les différentes pressions avec le codéetwprécédent. (voir A5/11 et A6/11)

A
r y On rappelle la relation dgernoulli en terme de pression
pour un écoulement entfieet 2 avec une perte de charge
AP;1;due a une restriction :
- Yop.(V2V12) + (p-p1) + p.g. (o) +AP15= 0
Tiroir e2 — 1 H
4
On rappelle aussi que fserte de chargeentrel et 2 est
du type :AP1= % . k .p . V2 avec V la vitesse dans la
1 restriction.
2
Se2

A

4.3 En utilisant la relation de Bernoulli a traversrifwe (€12 (voir points1 et 2 sur le document
réponse C2/4), montrer que la relation engretgy estp;-p. =% . k .p. V&

4.4 Etudier I'équilibre du tiroir €2 et en déduire I'équation d’équilibre sur I'axeReépondre sur copie.

4.5 A partir des deux équations précédentes, montrer lguiroir reste toujours en position haute
lorsque I'orifice €10 est fermé. Répondre sur copie.

Implication de I'électrovanne dans les dysfonctioemments :

En vous aidant de I'’étude ci-dessus :

4.6 Dans le cas ou lesolénoide (e7) est hors-serviceompléter le document réponse C3/4, en
indiquant les symptomes et la valeur de la pregsia on la mesure.

4.7 Dans le cas oudrifice (e10) est bouchgcompléter le document réponse C3/4, en indiglemt
symptomes et la valeur de la presgiersi on la mesure.
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\ 5. Effort d’'ouverture des soupapes |

L'objectif de cette partie est de déterminer laetalde pression de tarage du limiteur.

La figure ci-dessous représente les soupapes gipehgent, I'Optibrake est activé et le clapet agitdur
(bille 14) est fermé.

5 ; Chambre du veérin
\r"’r g . /

Ressort du limiteur

13
y 12
10
8
9
extérieur
9
intérieur |
Guide de.———— | i
soupape :
[
[
[
i
|
|
i
i

||i|i|ipcyl

Ressor(9) extérieur : Raideuke= 39,3 N/mm Longueur a vidéye= 73,8 mn
Ressor{(9) intérieur : Raideuki= 18,1 N/mm Longueur a vidéy= 70,5 mmr
Longueur des ressorts en position soupapes feriEb6 mm

Diametre de la téte de chaque soudage40 mm

Pression maxi dans le cylindre en fin de compresSiptibrake pcy= 75 bar.
Diametre du pistoil3) D,= 30 mm
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Les réponses de cette partie sont a rédiger sur dep

Détermination de la pression dans le vérin :

5.1

5.2
5.3

5.4

Calculer I'effortFy7 généré par la pression dans le cylindre sur faseird’'une soupape en fin de
compression Optibrake, lorsque les soupapes sonéés.

Calculer 'effortFyg des 2 ressorts gigogng sur une soupape, lorsque les soupapes sont fermées

Isoler I'ensemble : « Cal@.0), étrier(8), soupape¢?) ». Déterminer par une étude statique simple
I'effort F1210que doit exercer au minimum I'embout de véff) sur 'ensemble pour commencer
a ouvrir les soupapes.

Isoler I'ensemble : « Emboytl2), piston (13)». Déterminer par une étude statique simple la
pressiorp, dans la chambre du vérin qui s’exerce sur la sarfu pistor{13).

La figure ci-dessous représente le pisttd) (lans le culbuteuby.

Fonctionnement du limiteur de pression :

On a démonté un culbute(®) et un pistor(13) sur un cylindredont I'Optibrake ne fonctionne pas Le
piston a été désassemblé et I'on a effectué degrasesur le ressort9) du limiteur de pression :

Longueur a vide : lg= 15 mm Longueur sous une chargele 50 N:  I.=11 mm
Longueur du ressorl9) en position dans le pist¢f3) [,= 10mm
Diamétre du trou du limiteud;)= 2 mm

5.5
5.6
5.7

Calculer la raideuk en N/mm du ressort19) du limiteur de pression.
Calculer la pressiop, d’ouverture du limiteur.

Comparer la pressign, a la pressiom, d’ouverture du limiteur. En déduire l'origine duwopleme
en complétant la ligne eulbuteur et vérin » du tableau récapitulatif du document réponsd C3/
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\ 6. Réglage du jeu aux soupapes d’échappement spécifega I'Optibrake. |

L’objectif de cette partie est de compléter paktiglent une méthode simple et efficace de réglageudu
aux soupapes.

L’origine de la panne est identifiée. La remisecenformité nécessite le remplacement d’'un culbuteu
Optibrake et d’'un vérin. Ce remplacement implitpe2glage du jeu aux soupapes.

Ce jeu est d&,6 mm, il est plus important que sur un moteur sansldgke (seulemertt,8 mm). Ce jeu
permet, lorsque I'Optibrake est inactif, de laisgasser les bossages OptibraBeet @) de la camel|
sans action sur les soupapes.

Il peut étre mesureé a I'aide d’'un ensemble de jautEpaisseur comme ci-contre.

3 10

Et il est réglé par la cald@), elle est disponible en toutes épaisseurs
—— allantde 0,05 mm en 0,05 mm.

Le systéme étant récent, la plupart des technidemeaintenance n’ont pas recu de formation Otéyra
et ne savent pas régler le jeu aux soupapes p@ysteme qui intégre un veérin hydraulique.
1% cas :

Certaines fois, les techniciens reglent le jeuasgpondant a celui d’'un moteur sans Optibrake.

6.1 Dans ce cas, quels peuvent étre les symptomesstitnsy Optibrake et/ou du moteur ? Répondre
sur copie.

2" cas :

Il semblerait parfois que le vérin soit encore pldihuile a cause du pistod5) et du ressortl(7) qui
referment le passage de I'huile.

Cela fausse le réglage du jeu, celui-ci devant réaésé avec le pistorig) en butée mécanique dans le
culbuteur.

6.2 Dans ce cas de mauvais réglage, comment est laupelsoupapes ? Trop grand ou trop petit ?
Expliquer pourquoi. Répondre sur copie.

6.3 Quels peuvent étre les symptdbmes du systeme Olptiletzou du moteur ? Répondre sur copie.

Réalisation du réglage :

Le document réponse C4/4 est une séquence de teaeétie réparation sur le contrble et le réglage du
jeu aux soupapes d’échappement Optibrake.

L’arbre a cames est déja dans une position qui gdmréglage du jeu pour le culbuteur donné.

Afin d’assurer que le pistori8) soit en butée mécanique, on propose I'outil annsaidessous. Cet outil
passant par le trou du chapeau pe2® permet de comprimer le ressoft7) et ainsi d'ouvrir la
communication entre la chambre du vérin et la radgeulbuteur. (voir pages A8/11 et A9/11)

..._.O

6.4 Compléter le document réponse C4/4 afin de rédigprocédure de réglage
Utiliser le vocabulaire technique et former desagles de construction simple utilisant des verbes
d’action a l'infinitif.
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